
 

  

 

ÁLGEBRA 
Desigualdades 

1. Si a b  y b c , entonces a c  

2. Si a b , entonces a c b c+  +  

3. Si a b  y c  0 , entonces ac bc  

4. Si a b  y c  0 , entonces ac bc  

5. Si a b  y c d , entonces a c b d+  +  

6. Si a b 0  y c d 0 , entonces 

ac bd  

7. Si a b  y ab  0 , entonces 

a b


1 1  

Valor Absoluto 
1. 

a a 2  

2. ab a b   

3. aa

b b


 

4. ( )x k k  0  si, y solo si, k x k−    

5. ( )x k k  0  si, y solo si, x k −  o 

x k  
 

Exponentes 

1. m n m nb b b +=  

2. m
m n

n

b
b

b

−=
 

3. 
( )

n
m m nb b=

 

4. ( )
m m mab a b=  

5. m m

m

a a

b b

 
= 

 

 

6. 
n

n
b

b

− =
1  

 

Radicales 

1. 
n nb b=

1  

2. 

( )
m

mn n mnb b b= =

 

3. n n na b ab =  

4. n

n

n

a a

bb
=

 

5. m n mna a=  

6. 
n

n
b

b

− =
1  

 

Logaritmos 

1. 
blog N x=  quiere decir 

x

b N=
 

2. 
b b blog MN log M log N= +  

3. 
b b b

M
log log M log N

N
= −

 

4. ( )
k

b blog N k log N=  

5. 
b

Ln N
log N

Ln b
=

 

6. x

blog b x=  

7. log xbb x=  

8. 
eLn x log x=  , 

log x log x= 10
 

Fórmulas de factorización y multiplicación 
1. ( ) ( )a b a b a b− = + −2 2  

2. ( ) ( )a b a b a ab b− = − + +3 3 2 2  

3. ( ) ( )a b a b a ab b+ = + − +3 3 2 2  

4. ( )a ab b a b+ + = +
22 22  

5. ( )a ab b a b− + = −
22 22  

6. ( )a a b ab b a b+ + + = +
33 2 2 33 3  

7. ( )a a b ab b a b− + − = −
33 2 2 33 3  

Fórmula cuadrática 
La ecuación cuadrática ax bx c+ + =2 0  tiene como soluciones: b b ac

x
a

−  −
=

2 4

2

 

Formulario Para evaluación diagnostica de ingreso Ciencias Agronómicas y Veterinarias 

Ingeniero en Biosistemas (IBS) y Medicina Veterinaria y Zootecnia 



 

TRIGONOMETRÍA 
                       Identidades Fundamentales                              Productos de Senos y Cosenos 

 

. sen x csc x =1 1  

. cos x sec x =2 1  

. tan x cot x =3 1  
sen x

. tan x
cos x

=4  

. sen x cos x+ =2 25 1  

. tan x sec x+ =2 26 1  

. cot x csc x+ =2 27 1  

cos x
. cot x

sen x
=8  

( ) ( ). sen A sen B cos A B cos A B= − + + −
1 1

1
2 2

( ) ( ). sen A cos B sen A B sen A B= + + −
1 1

2
2 2

( ) ( ). cos A sen B sen A B sen A B= + − −
1 1

3
2 2

( ) ( ). cos A cos B cos A B cos A B= + + −
1 1

4
2 2

 

Fórmulas para la suma 

 

Fórmulas para la resta 

( ). sen x y sen x cos y sen y cos x+ = +1  

( ). cos x y cos x cos y sen x sen y+ = −2  

( )
tan x tan y

. tan x y
tan x tan y

+
+ =

−
3

1

 

( ). sen x y sen x cos y sen y cos x− = −1  

( ). cos x y cos x cos y sen x sen y− = +2  

( )
tan x tan y

. tan x y
tan x tan y

−
− =

+
3

1

 

 
Fórmulas para el doble de un ángulo Fórmulas para la mitad de un ángulo Fórmulas para cuadrados 

. sen x sen x cos x=1 2 2  
. cos x cos x sen x

sen x

cos x

= −

= −

= −

2 2

2

2

2 2

1 2

2 1

 

tan x
. tan x

tan x
=

− 2

2
3 2

1

 

x cos x
. sen

−
= 

1
1

2 2

 

x cos x
. cos

+
= 

1
2

2 2

 

x cos x sen x
. tan

sen x cos x

−
= =

+

1
3

2 1

 

cos x
. sen x

−
=2 1 2

1
2

 

cos x
. cos x

+
=2 1 2

2
2

 

cos x
. tan x

cos x

−
=

+

2 1 2
3

1 2

 

   

 

 

 

 

 

 

Ley de los cosenos 

a b c bc cos A= + −2 2 2 2  

b a c ac cos B= + −2 2 2 2  

c a b ab cos C= + −2 2 2 2  

 

gradosRadianes 180=  

Ley de los senos 

 

        Cuadrante 

Funciones 
I II III IV 

sen θ y csc θ + + – – 

cos θ y sec θ + – – + 

tan θ y cot θ + – + – 

a b c

sen A sen B sen C
= =

 

 

 
 

B 

A C 

a 

b 

c 



 

 

 

 
sen (– θ) = – sen θ csc (– θ) = – csc θ 

cos (– θ) = + cos θ sec (– θ) = + sec θ 

tan (– θ) = – tan θ cot (– θ) = – cot θ 

 

 

Cuadrante 
Angulo 

relacionado 

I C Directo 

II C 
Lo que falta 

para π (180o) 

III C 
Lo que se pasa 

de π (180o) 

IV C 
Lo que falta 

para 2π (360o) 
 

 

 

 

1 

1 

 

 

 
EMBE
D 

Equati
on.3   
 

 EMBED 
Equatio
n.3   
 

 

1 

2   

 

 y 
r 

x 

 

 EMBED 
Equation.DSMT4   
 



Fórmulas de Integración 

 

( ). du dv du dv+ = +  1  

. adu a du= 2  

. dx x C= +3  

n
n u

. u du , n
n

+

=  −
+

1

4 1
1

 

du
. Ln u C

u
= +5

 

u
u a

. a du C
Ln a

= +6
 

u u. e du e C= +7  

. sen u du cos u C= − +8  

. cos u du sen u C= +9  

. sec u du tan u C= +
210  

. csc u du cot u C= − +
211  

. sec u tan u du sec u C= +12  

. csc u cot u du csc u C= − +13  

. tan u du Ln cos u C Ln sec u C= − + = +14  

. cot u du Ln sen u C= +15  

. sec u du Ln sec u tan u C= + +16  

. csc u du Ln csc u cot u C= − +17  

du u
. arc tan C

a au a
= +

+ 2 2

1
18

 

du u a
. Ln C u a

a u au a

−
= + 

+−
2 2

2 2

1
19

2
;

 

du a u
. Ln C a u

a a ua u

+
= + 

−−
2 2

2 2

1
20

2
;

 

du u
. arc sen C

aa u
= +

− 2 2
21

 

 

 EMBED Equation.3   

 EMBED Equation.3   

 EMBED Equation.3   

 EMBED Equation.3   

 

Variaciones Trigonométricas 

 EMBED Equation.3   

 EMBED Equation.3   

 EMBED Equation.3   

 EMBED Equation.3   

 EMBED Equation.3   

 EMBED Equation.3   

 

Sustitución Trigonométrica 

 

 EMBED Equation.3   
 

Integración por Partes 

 EMBED Equation.3   
 



 

Fórmulas de Diferenciación 

 

( )
d

. c
dx

=1 0
 

( )
d

. x
dx

=2 1
 

( ) ( ) ( )
d d d

. u v u v
dx dx dx

+ = +3
 

( ) ( )
d d

. cv c v
dx dx

=4
 

( ) ( ) ( )
d d d

. uv u v v u
dx dx dx

= +5
 

( ) ( )n nd d
. v nv v

dx dx

−= 16
 

( ) ( )
d d

v u u v
d u dx dx.

dx v v

−
 

= 
 

2
7

 

( ) ( )
d d

. sen v cos v v
dx dx

=8
 

( ) ( )
d d

. cos v sen v v
dx dx

= −9
 

( ) ( )
d d

. tan v sec v v
dx dx

= 210
 

( ) ( )
d d

. cot v csc v v
dx dx

= − 211
 

( ) ( )
d d

. sec v sec v tan v v
dx dx

=12
 

( ) ( )
d d

. csc v csc v cot v v
dx dx

= −13
 

( )
( )

d
v

d dx. arc sen v
dx v

=
− 2

14
1

 

 

 

( )
( )

d
v

d dx. arc cos v
dx v

−

=
− 2

15
1

 

( )
( )

d
v

d dx. arc tan v
dx v

=
+ 2

16
1

 

( )
( )

d
v

d dx. arc cot v
dx v

−

=
+ 2

17
1

 

( )
( )

d
v

d dx. arc sec v
dx v v

=
−2

18
1

 

( )
( )

d
v

d dx. arc csc v
dx v v

−

=
−2

19
1

 

( )
( )

a a

d
v

d dx. Log v Log e
dx v

=20

 

( )
d

v
d dx. Ln v

dx v
=21

 

( ) ( )v vd d
. a a Ln a v

dx dx
=22

 

( ) ( )v vd d
. e e v

dx dx
=23

 

( ) ( ) ( )v v vd d d
. u vu u u Ln u v

dx dx dx

−= +124
 

Formulario Departamento de matemáticas ITSON 

 

 

 

 

 



Sistema de Unidades para cada una de la Magnitudes: 

 

1) Sistema M.K.S = Metro, Kilogramo, Segundo. 

 

2) Sistema C.G.S = Centímetros, Gramos y Segundo. 

 

3) Sistema Inglés = Pie, Libras, Masa, Segundo. 

 

4) Sistema Técnico = Metro, UTM (Unidad Técnica de Masa), Segundo. 

Grados kelvin: °K = °C + 273.15   

Grados Rankine °R = °F + 459.67 

Velocidad: V=d/t d=distancia t=tiempo 

 

Tablas de conversión 
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